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Ą  Une des informations de base  des inventaires
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Inventaires manuels

Coûteux & laborieux

Inapplicables sur de larges zones

Ne peuvent être faits fréquemment



Solutions existantes

Par photos aériennes

=ǸǍʔǪɐʔɳ ǱẏɐʔʌȡȺɾ ǸʲȡɾʌǸɅʌ

Détection satisfaisante

Application facile et à large échelle



Solutions existantes

Schadauer  T, Karel S, Loew  M, Knieling  U, Kopecky  K, Bauerhansl  C, Berger A, Graeber  S, Winiwarter  L.
Evaluating  Tree  Species  Mapping: Probability  Sampling Validation of Pure and Mixed Species  Classes Using  Convolutional  Neural Networks and Sentinel -2 Time Series .

Remote  Sensing . 2024

Accuracy  : ~55%
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Par photos aériennes
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Problèmes de tuilage

Problèmes de généralisation

Problèmes de perspective



Solutions existantes

Par LiDAR



Solutions existantes

Par LiDAR

Principalement LiDAR  terrestre



Solutions existantes

Par LiDAR

Principalement LiDAR  terrestre

Principalement des forêts peu 
denses et peu étagées



Solutions existantes

Par LiDAR

Principalement LiDAR  terrestre

Principalement des forêts peu 
denses et peu étagées

Principalement < 5 essences



Solutions existantes

Par LiDAR

Principalement LiDAR  terrestre

Principalement des forêts peu 
denses et peu étagées

Principalement < 5 essences

ứ Difficilement applicable à la forêt suisse



Notre objectif

Développer une solution

Å Avec LiDAR  aérien uniquement

Å Satisfaisante en forêts complexes

Å Satisfaisante avec toutes les essences principales (> 20)

Å 3 ȺẏǹǪțǸȺȺǸ ǱǸɾ ǍɶǩɶǸɾ ȡɅǱȡʬȡǱʔǸȺɾ

Å Robuste et généralisable
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Le LiDAR

1er écho

2e écho

3e écho

Dernier  écho

Faisceau lidar

Source Gilles Gachet, DGE, VD
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Le LiDAR

Intensité de retour, acquisition 2022, SITN
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Le LiDAR
Données disponibles

Producteur Canton / Région Année Densité

Swisstopo Suisse Nord -Est 2025 ~ 15 Ṿ50 pts / m ²

État de Genève Genève 2023 ~ 100 pts / m ²

État de Neuchâtel Neuchâtel 2022 ~ 100 pts / m ²

État de Neuchâtel Neuchâtel 2025 ~ 100 pts / m ²
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uɅʬǸɅʌǍȡɶǸɾ ǱẏǍɶǩɶǸɾ

Producteur Canton ṾRégion Type Arbres

État de Neuchâtel (SFFN) Neuchâtel ṾCanton Forêt ᶱᶱẏᶮᶮᶮ

Inventaire forestier national Neuchâtel ṾCanton Forêt 880

Autres inventaires forestiers Genève / Zürich ṾPetites zones Forêt 300

Ville de Genève Genève ṾVille Urbain ᶷᶴẏᶮᶮᶮ

Ville de Zürich Zürich ṾVille Urbain ᶶᶯẏᶮᶮᶮ

Ville de Zug Zug ṾVille Urbain ᶯᶱẏᶮᶮᶮ

Ville de Neuchâtel Neuchâtel ṾVille Urbain ᶳẏᶯᶮᶮ

Ville de la Chaux -de -Fonds La Chaux -de -Fonds ṾVille Urbain ᶲẏᶮᶮᶮ

Données disponibles
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uɅʬǸɅʌǍȡɶǸɾ ǱẏǍɶǩɶǸɾ
Urbain VS Forêts
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